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B A-1.2 ETYKIETY | TABLICZKI OSTRZEGAWCZE
PRZYCZEPIONE DO MASZYNY

Ponizejzostaty zilustrowane etykietyitabliczkiostrzegawcze
przyczepione do maszyny standardowej oraz te, ktore
mogg byc¢ przyczepione w momencie, gdy na maszynie
zostaje zamontowane inne oprzyrzgdowanie.

Miedzy Girolift 3514-3518 a Girolift 5022 moga
wystepowac roznice pod wzgledem przyczepionych
naklejek.

Poswiecié odpowiedni czas w celu zapoznania sie
z tymi etykietami.

Sprawdzi¢ czy wszystkie sq czytelne i w tym celu
wyczyscié¢ lubwymienic te uszkodzone lub nieczytelne
(zaréwno pod wzgledem tekstu jak i grafiki).

Do czyszczenia etykiet nalezy uzywacé miekkiej
szmatki, wody imydfta. Nie uzywac rozpuszczalnikow,
benzyny itp.

Jezeli etykieta znajduje sie na czesci przeznaczonej
do wymiany, upewnic¢ sie, czy znajduje sie ona na
nowym komponencie lub dopilnowaé, aby byta
przyczepiona do niego nowa etykieta.

PRZEBYWAC Z DALA

OD STREFY PRACY

Opis:
etykieta bialo/czerwona “Zakaz przechodzenia i
postoju w promieniu pracy maszyny”.

Znaczenie:

okres$la zakaz, dla wszystkich, przechodzenia i postoju
w promieniu pracy maszyny podczas, gdy jest ona
wigczona.

Przyczepiona:
na ramieniu teleskopowym, z lewej strony.

INFORMACJE OGOLNE

re;

Opis:
etykieta na biatym tle “Zakaz przechodzenia i postoju
W promieniu pracy maszyny".

Znaczenie:

okre$la zakaz, dla wszystkich, przechodzenia i postoju
w promieniu pracy maszyny podczas, gdy jest ona
wigczona.

Przyczepiona:
jedna z prawej strony na obudowie silnika
jedna z lewej strony w zbiorniku oleju napedowego.

) L
XXdg

etykieta nazottym tle z czarnymi napisami wskazujgcymi
“Gwarantowany poziom mocy akustycznej”’.

Znaczenie:
wskazuje maksymalny gwarantowany poziom mocy
akustycznej mierzony wediug zatozeh dyrektywy
2000/14/CE.

Przyczepiona:
w kabinie, na tylnej bocznej szybie, z lewej stronie
miejsca kierowcy.
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B A-3.4 ZASTOSOWANE NORMY

Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
INFORMACJE OGOLNE

EN 50081-1: 1997 Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna -
Norma ogélna odno$nie emisji - Cze$é 1

Dla bezpieczenstwa operatora, po przeanalizowaniu  EN 50082-1: 1997 Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna -
ryzyka przenosnikaz ramieniem teleskopowym, zostaty Norma ogdina nienaruszalnosci - Czes¢

zastosowane nastepujgce normy:

1

Dyrektywa Tytut EN 60204-1:1998 Bezpieczenstwo maszyny - Elekiryczne
98/37/WE Dyrektywa Maszynowa wyposazenie maszyn - Czgsc 1
89/336/EWG Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna

2000/14/WE Emisja Akustyczna w Srodowisku

Norma Tytut

EN 1459:1988 Normazharmonizowana.Bezpieczenstwo
wozkéw przemystowych. WozKki
samobiezne zramieniem teleskopowym.

EN 281:1988 Wdzki samobiezne doruchuz operatorem
siedzgcym - Reguty konstrukcji i
rozmieszczenie pedatow.

EN1175-2:1998  Wymagania elektryczne. Ogdlne
wymagania dla wozkéw wyposazonych

w silnik spalinowy.

prEN ISO 13564:1996 Sposob testowania do mierzenia
widocznosci wozkow samobieznych.

ISO 2330:1995 Wozki widtlowe - Ramiona widtowe -
Charakterystyka technicznaitestowanie.

ISO/DIS 3287 Wozki przemystowe z silnikiem - Znaki
graficzne - Przyrzady sterownicze.

ISO 3449:1992 Maszyny do robdt ziemnych - Testy
laboratoryjne na upadek przedmiotéw i
wymaganych osiggow.

EN 13510: 2002  Maszyny do robot ziemnych - Struktury
ochronne zapobiegajgce wywrdceniom
- Testy laboratoryjne oraz wymagania

0siggow.

ISO 3776:1989 Traktory rolnicze - Zakotwienie pasa

bezpieczenstwa.

ISO 3795:1989 Pojazdy drogowe, traktory i maszyny
rolnicze i le$ne - Okreslenie zachowania
sie podczas spalania materiatébw wewnatrz

pojazdu.

ISO 5053:1987 Wozki samobiezne przemystowe -

Terminologia.

ISO 6292:1996 Wazkisamobiezne przemystowe i traktory
przemystowe - Zdolno$¢ hamowania i
wytrzymato$¢ elementdw hamujgcych.

EN 13059:2002  Bezpieczenstwawozkow przemystowych
— Sposoby testowania do pomiaru

wibracji.
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INFORMACJE OGOLNE

re;

Opis j-m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.3 CIEZAR
. Ciezar operatywny w porzgdku pracy kg 11700 12900 17700
B A-54 OSIAGI PRACY
- Predkos¢ pracy (*) km/h 9 9 9
- Predkos¢ przenoszenia na drodze (*) km/h 30 30 28
- Maksymalne nachylenie pokonywane z
petnym tadunkiem % 56 56 40
(*) = W biegu do przodu lub w biegu do tytu.
W A-5.5 OSIAGI UDZWIGU | ZAKRESU
- Maksymalna wysokos¢ podnoszenia:
ze stabilizatorami mm 13550 17300 21800
bez stabilizatorow mm 13225 17000 21625
- Zakres maksymalnej wysokosci mm 2915 3700 4100
- Zakres maksymalny do przodu mm 11290 15200 19000
- Rotacja ptyty wspornikowej oprzyrzagdowania 146° 146° 131°
- Udzwig przy maks. wysokosci ze stabilizatorami kg 2500 2300 2500
- Maksymalny udzwig wysiegu przedniego ze stab. kg 400 350 400
- Maksymalny udzwig wysiegu bocznego ze stab. kg 200 100 200
B A-5.6 WIDLY (TYP NIEOBCIAZONY)
- Wymiary 1200x130x50 1200x130x50 1200x130x50
- Ciezar 70 70 70
- Ptyta wspornikowa widet w klasie FEM I FEM III FEM Il
B A-5.7 SILNIK DIESEL
- Marka PERKINS PERKINS PERKINS
- Model 1104C-44T 1104C-44T 1106D-E66TA
- Typ Dotadowywany Dotadowywany  Dotadowywany
- Charakterystyka: Cykl Diesel Cykl Diesel Cykl Diesel
4 suwowy 4 suwowy 4 suwowy
bezpos.wirysk bezpos.wtrysk ~ Common rail
- Cylindry 4 w linii 4 w linii 6 w linii
- Srednica wewnetrzna przez obieg mm 105 x 127 105 x 127 105 x 127
- Catkowita pojemnos$¢ skokowa cc 4400 4400 6600
- Moc przy 2300 obrotéw/min (*) kW 74,4 74,4 116,5
(*) = Moc brutto, obliczona wedtug norm DIN 70020.
B A-5.8 INSTALACJA ELEKTRYCZNA
- Napiecie \% 12 12 12
- Alternator samoregulacyjny (na silniku Diesla) \% 14 14 14
- Rozrusznik (moc) kW 3 3 3
- Bateria Ah 155 155 180
Strona A-23
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®

Nie zostawia¢ pojemnikéw lub karnistrow
zawierajgcych paliwa w strefach nie przeznaczonych
do ich magazynowania.

Zakaz oprézniania rur spalinowych katalizowanych
lub innych pojemnikéw zawierajgcych substancje
parzgce bez wczesniejszego przedsiewziecia
odpowiednich srodkéw ochronnych.

Obchodzic¢ sie ostroznie ze wszystkimi substancjami
tatwopalnymi lub niebezpiecznymi.

Zakaz naruszania gasnic lub akumulatoréow pod
cisnieniem: mogg wybuchna¢!

Na zakonczenie konserwacji lub napraw, przed
uruchomieniem maszyny, sprawdzi¢ czy nie
pozostajg narzedzia, szmaty lub inny materiat we
wnekach ruchomych czesci lub w miejscach, przez
ktére przeptywa powietrze lub ssanie i chtodzenie.
Podczas wykonywania manewréw istnieje zakaz
dawania jednoczes$nie wskazowek i znakow
innym osobom. Wskazdéwki i sygnaty mogg by¢
przekazywane wytgcznie przez jedng osobe.
Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zalecenia
przekazywane przez przetozonych.

Unika¢ interwencji podczas faz pracy lub
wykonywania ztozonych manewréw.

Surowy zakaz nagtego wotania operatora bez
konkretnego motywu.

Zakaz "straszenia" oséb pracujgcych lub rzucania
przedmiotow, réwniez dla zartow.

Na koniec pracy zakaz pozostawiania maszyny w
stanie potencjalnego zagrozenia.

BEZPIECZENSTWO

B B-3.4 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

A| NIEBEZPIECZENSTWO

Na maszynie zostaly zamontowane urzadzenia
bezpieczenstwa, ktore nie mogg by¢ naruszane ani
zdejmowane (patrz roz. A-3.5).

Nalezy wykonac kontrole okresowe pod wzgledem
ich sprawnosci (patrz karta kontroli roz. G-5).

W przypadku, gdyby nie byty w petni sprawne,
zatrzyma¢ maszyne i dopilnowa¢ ich wymiany.

Odnosnie sposoboéw przeprowadzenia kontroli
urzadzen bezpieczenstwa patrz roz. D-3.19.

Strona B-7
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FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

B C-32 PRZYRZADY STEROWNICZE |

W C-3.21

KONTROLNE SILNIKA

Przetacznik rozruchu (odn. 8)

Dysponuje piecioma pozycjami:

O
I

o

Zaden obwdd pod napieciem, klucz jest
wyciggniety i silnik jest unieruchomiony.

Obwody pod napieciem, przygotowanie do
rozruchu silnika. Funkcjonowanie sygnatéw i
przyrzadéw kontrolnych na maszynie.

Rozrusznik termiczny dla zimnych klimatowi
(tylko Girolift 3514-3518). Przekreci¢ klucz
do tej pozycji i przytrzymac¢ go przez 10+15
sekund; nastepnie przekreci¢ go do oporu w celu
wigczenia silnika. W Girolift 5022, z kluczem w
tej pozyciji nie zostaje wykonana zadna funkcja
(Wstepne podgrzewanie automatyczne)

Rozruch silnika; klucz, gdy zostanie zwolniony,
powraca automatycznie do poz. |

Pozycja stacyjki do przeniesienia sterowan do
kosza.

Jezeli przetgcznik 37 Droga-Budowa-Kosz jest
ustawiony na kosz, silnik nie wigcza sie.

Strona C-9

re;

M C-3.2.2 Dzwignia wielofunkcyjna (odn. 38) do

wybierania biegu do przodu/wstecz -
Skrzynia biegéw hydraulicznych

B Funkcja wyboru biegu do przodu/wstecz
Dysponuje trzema pozycjami:

(N}

(FJ

R}

Pozycja neutralna; zaden

wyselekcjonowany.

bieg

Przestawiajgc dzwignie do poz. @ wybiera sie
bieg do przodu.

Przestawiajgc dzwignie do poz. @ wybiera sie
bieg do wstecz.

B Funkcja zmiany biegow hydraulicznych
Dysponuje dwoma pozycjami:

Przekrecajac koncowa czes¢ dzwigni do tej

pozycji, wybiera sie zredukowany bieg

Przekrecajgc koncowg czes$¢ dzwigni do tej

pozycji, wybiera sie szybki bieg

Dokument 57.0009.0602 - 05/2007
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B C-3.4.1 Selekcja funkgcji

Przy wigczeniu maszyny dzwignia sterujgca ustawia

sie automatycznie do ruchu ramienia; w celu wybrania

innych funkcji postepowac w nastepujgcy sposob:

. Upewni¢ sie czy dzwignia znajduje sie w pozycji
srodkowej

. Nacisng¢ przycisk B i przytrzymac¢ go w pozycji

. Wybra¢ wymagang funkcje naciskajac jeden
z przyciskow El, B. Przy wcisnieciu klawisza
funkcyjnego zapala sie odpowiednia lampka w
grupie lampek kontrolnych Ht.

. Wykonac polecenie poruszajgc delikatnie dzwignig

w wymaganym kierunku lub uruchamiajgc pokretto

do sterowania rozktadaniem teleskopowym.

Wykonywane sterowanie zostaje zaznaczone

zapaleniem sie odpowiedniej lampki w grupie

lampek kontrolnych H.

Podnoszenie/opuszczanie widet

Rozktadanie/powrdt ramienia teleskopowego

Obracanie przyrzgdu doczepionego

Zablokowanie/odblokowanie przyrzgdow

00006

Obracanie wiezyczki zablokowane

Zablokowanie réznicowe

N
s

e/

Nid

Obracanie wiezyczki swobodne

Wiezyczka wyréwnana do wprowadzenia
czopu blokujgcego

Lampka pomaranczowa — diagnostyka silnika
Perkins (patrz roz. E-1.2 str. E-5)

Lampka czerwona - diagnostyka silnika
Perkins (patrz roz. E-1.2 str. E-5)

LI X OX

Gdy przycisk Bl zostanie zwolniony przez czas
przekraczajacy 0,5 sekundy podczas wykonywania
ruchu, funkcja zostaje zablokowana.

W celu ponownego uaktywnienia ruchu powtoérzy¢
procedure wyboru funkcji.

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

=~
G

[oee

)

Klawisz funkcyjny Bl moze byé zwolniony po
wybraniu funkcji.

Klawisz funkcyjny B musi by¢é przytrzymany
wcisniety do momentu catkowitego wykonania
sterowania.

Strona C-19
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

B C-3.8 STEROWANIE OBRACANIEM WIEZYCZKI

Przed uruchomieniem sterowania obracaniem
wiezyczkiupewnic sie czy zostafa Sciggnieta blokada
obracania (patrz C-3.9)

W celu wykonania obrécenia wiezyczki:

* Nacisng¢ przycisk |l na dzwigni sterujgcej w celu
uaktywnienia funkcji obracania. W grupie lampek
kontrolnych [ zapali sie lampka aktywnej funkcji.

+ Ustawi¢ dragzek sterowy na srodku i nacisng¢
przycisk E1

« Uruchomi¢ delikatnie dZzwignie w kierunku ® w
celu obrécenia wiezyczki w kierunku zgodnym z
ruchem wskazowek zegara lub w kierunku ® w celu
obrécenia jej w kierunku przeciwnym.

Strona C-29
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M C-52 OGRANICZNIKLADUNKU MICMAC-ST-02

Na tablicy rozdzielczej znajduje sie ogranicznik tadunku
MICMAC-ST-02 ogranicznik jest w stanie rozpoznac¢
automatycznie sposoéb pracy (czy frontowy czy boczny,
z lub bez aktywnych stabilizatoréw) oraz odlegtos¢
tadunku.

Dane zebrane w powigzaniu z typem uzywanego
przyrzadu, sg stale konfrontowane z danymi tabeli
wprowadzonych do programu systemu. Wynik
przetwarzania jest ttumaczony na trzy rézne sytuacje:

@ Zielona Dioda zapalona

Stan stabilnosci. Podniesionytadunek nie przekracza
90% dozwolonego tadunku w tabeli w tej wstepnie
ustalonej pozyciji pracy.

@ Zo6ita Dioda zapalona

Stan przed-alarmu. Podniesionytadunek przekracza
90% ale jestmniejszy od maksymalnie dozwolonego
tadunku. Brzeczyk wydaje dzwiek przerywany.

© Czerwona Dioda zapalona

Stan alarmu. Podniesiony tadunek przekracza
maksymalnie dozwolony tadunek, brzeczyk wydaje
dzwiek ciggty i zostajg zablokowane ruchy maszyny,
zawyjgtkiem ruchdéw powrotu do pozyciji stabilnosci.

Panel ogranicznika jest podzielony na cztery strefy:

Strefa LT : tryb operatywny
1 Praca frontowa ze stabilizatorami
2 Praca boczna ze stabilizatorami
3 Praca frontowa bez stabilizatorow
4 Praca boczna bez stabilizatorow

Strefa LED: Wystepujg trzy Diody, ktére wskazujg
zmiane warunkéw operatywnych:
El Zielona Dioda - maszyna stabilna
H Zoéita Dioda - maszyna w przed-
alarmie
H CzerwonaDioda -maszynawalarmie

00" 0000 fr & Cad 4
s
%27

’E’3'-I i34 1e3d 1 F

IDRI-S

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

Dane czysto przyblizone, nie nalezy ich uzywaé
do okres$lenia ciezaréw i odlegtosci podczas
uzytkowania.

Strefa wyswietlacza i klawisze sterujgce
Wyswietlacz @ Wskazuje ciezar podniesiony do
wykalibrowania systemu
® Wskazuje maksymalnie podnoszony
ciezar
® Wskazuje odlegtos¢ tadunku od osi
obrotnicy
O Wskazuje tryb operatywny (1-2-3-4)
®@ Wskazuje typ przyrzadu (F-P-W-J-R)

Klawisze INDEX W celu zmodyfikowania

trybu operatywnego I (@ na

wyswietlaczu).

Klawisz zatwierdzenia.

)ﬁ:\ W celuwytgczenia dzwieku brzeczyka.
Przywrdécenie stanu pierwotnego jest

automatyczne przy nowym sygnale
alarmu lub przed-alarmu.

Strefa I: przyrzady aktualnie uzywane
F  Widly palety
P Kosz
W  Wociggarka
J  Pal kotwigcy
R Robot

Gdy uzywa sie odmiennego przyrzadu od tych
wskazanych wczes$niej, ale w kazdym razie
dostarczonych przez TEREXLIFT, wybra¢ przyrzad
F "Widty palety”.

Strona C-39
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B C-6.6 PARKOWANIE | WYCOFANIE Z UZYTKU

B C-6.6.1 Krotkie postoje

Na koniec kazdego dnia pracy, kazdej zmiany lub
podczas postojow w nocy, zaparkowaé maszyne w taki
sposbb, aby nie stanowita ona zagrozenia.

Przedsiewzig¢ wszystkie srodki ostroznosci w celu

unikniecia ryzyka zagrozenia dla osob zblizajgcych sie

do maszyny, gdy nie jest ona wigcStrefa:

» Zaparkowa¢ maszyne w miejscu, gdzie nie bedzie
stanowita przeszkody.

* Obnizy¢ na ziemie ramie z oprzyrzgdowaniem
doczepianym.

» Zaciggna¢ hamulec postojowy.

»  Wyciggnac¢ klucz ze stacyjki i zamkng¢ na klucz drzwi
kabiny.

» Odtgczy¢ baterie za pomocg specjalnego przyrzadu
sterowniczego ("Odfgcznik baterii").

FUNKCJONOWANIE | OBSLUGA

H C-6.6.2 Okresy wydiuzonego postoju

W przypadku koniecznosci zaparkowania maszyny
przez diuzszy okres czasu nieczynnosci, oprécz
przestrzegania norm odnoszgcych sie do krotkich
postojéw, nalezy pamietac, aby:

» Doktadnie umy¢ maszyne. W tym celu, w celu
sprawniejszego wykonania tej czynnosci, zaleca sie
wymontowanie krat i oston ochronnych.

* Poumyciu wysuszy¢ doktadnie wszystkie czesci za
pomoca strumienia powietrza.

* Przeprowadzi¢ kompletne smarowanie maszyny.

» Dokonac ogdlnego przeglgdu i wymieni¢ ewentualne
zuzyte lub uszkodzone czesci.

« Ponownie polakierowa¢ czesci ewentualnie
uszkodzone lub zuzyte.

*  Wymontowac baterie i po uprzednim nasmarowaniu
wazeling biegundw, nalezy ustawi¢ jg w suchym
miejscu. W razie koniecznosci uzy¢ jej do innych
celéw lub w przeciwnym razie okresowo sprawdzac
jej poziom natadowania.

» Napetni¢ zbiornik paliwa w celu unikniecia utlenienia
sie wewnetrznych scian.

» Ustawi¢ maszyne w miejscu zadaszonym i dobrze
wentylowanym.

*  Wiaczy¢ silnik przez okoto 10 minut co najmniej raz
W miesigcu.

W przypadku klimatéw szczegdlnie zimnych,
oprézni¢ radiator z chtodziwa.

Pamieta¢ réwniez, ze podczas okresu wydiuzonej
nieczynnos$ci, konserwacja okresowa musi by¢
zawsze regularnie wykonywana ze szczegdlnym
uwzglednieniem pfyndéw i wszystkich elementéw
ulegajacych zestarzeniu. W kazdym razie, przed
ponownymwprowadzeniemmaszynydoeksploatacji,
przeprowadzi¢ konserwacje ponadprogramowg z
doktadngkontrolawszystkichczescimechanicznych,
hydraulicznych i elektrycznych.
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KONSERWACJA

H D-3.6 FILTR POWIETRZA SILNIKA
(dla modelu Girolift 5022)

Wyczy$cic filtr powietrza silnika i w razie koniecznosci
wymieni¢ wkiady.

Czyszczenie lub wymiana wkitadu:

- Wylgczy¢ silnik i zaciggng¢ hamulec postojowy.

- Otworzy¢ drzwiczki po prawej stronie w celu
uzyskania dostepu do filtra powietrza.

- Odczepic trzy zaciski A pokrywy filtra B.

- Wyciggna¢ wktad filtrujgcy C.

- Wyczysci¢ wnetrze korpusu filtra.

- Wyczysci¢ wkiad za pomocg strumienia sprezonego
powietrza (pod ci$nieniem nie przekraczajagcym 6

baréw) kierujgc strumien od wnetrza w kierunku na
zewnatrz wktadu.

- Sprawdzi¢ czy nie wystepujg szczeliny w elemencie
filtrujgcym wktadajgc do srodka lampe.

- Z powrotem zatozy¢ wktad naktadajgc niewielkg
warstwe smaru na uszczelke i upewnic sie czy
zostata prawidtowo zamontowana.

- Z powrotem zatozy¢ pokrywe B przymocowujac jg
za pomocg specjalnych zaciskdw upewniajgc sie,
aby membrana gumowa D jest odwrdécona do dotu.

Element zewnetrzny musi by¢é wymieniony
natychmiast, gdy zapali sie w kabinie lampka 63.

Czyszczenie odsrodkowe wstepnego filtra

Codziennie wyczysci¢ odsrodkowo wstepny filtr:

- Wylgczy¢ silnik i zaciggngé hamulec postojowy.

- Usungé¢ srube skrzydetkowg E i wymontowac pokrywe
F.

- Usung¢ pojemnik do zbierania kurzu i oprézni¢ go.

- Z powrotem zamontowaé pojemnik, pokrywe i
dokreci¢ go za pomocg sruby skrzydetkowe;j.

2
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne
Czyszczenie co10 godzin
Wymiana wktadu co 500 godzin
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Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT

B D-3.17 REGULACJA LUZU SUWAKOW
PROWADNICY DLUZYCY RAMIENIA

Kazdy element rozktadany dysponuje suwakami
regulowanymi z czterech stron profilu. Suwaki sg
przymocowane zaréwno w statej czescijakiw ruchomej
czesci kazdej diuzycy.

Wszystkie suwaki sg regulowane poprzez umieszczenie
specjalnych podkiadek dystansowych dostarczonych
przez TEREXLIFT.

Regulacja suwakoéw:

* Usung¢ lub ewentualnie poluzowac Sruby, ktore
przytwierdzajg suwaki w pozycji podktadki
dystansowej (jezeli z lub bez otwordw).

»  Wiozy¢ odpowiednig ilo$¢ podktadek dystansowych.

» Jezeli pozostata oktadzina suwaka nie bytaby
wystarczajgca lub w kazdym razie bliska
maksymalnego punktu zuzycia, bedzie konieczna
wymiana suwaka.

» Docisng¢ Sruby, ktore przytwierdzajg suwaki
uzywajgc w tym celu klucza dynamometrycznego
i przestrzega¢ momentu dokrecania wskazanego
ponizej.

Moment dociskania srub suwakoéow w oparciu o

$rednice sruby
Sruby M10 Nm 30
Sruby M14 Nm 50

Naprezenia dokrecania przekraczajace te wskazane
moga spowodowac¢ uszkodzenie suwaka lub
gwintowanej tulei blokujace;j.

Suwaki musza by¢ koniecznie wymienione w
sytuacji, gdy resztkowa okfadzina materiatu
plastikowego jest réwna lub mniejsza od 1 mm w
stosunku do zelaznej tulei mocujgcej suwak.

. )
CZESTOTLIWOSC INTERWENCJI

Docieranie Zadne

Zwykte Gdy jest to konieczne

KONSERWACJA

re;

=

Max grubosé¢ zuzycia

Minimum 1 mm

—/
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KONSERWACJA

B D-4.3 LAMPKIZ ZASILANIEM 12V

m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
®

Uzycie Napiecie Typ Trzonka Moc
«  Swiatta przednie drogowe/mijania.............cccccocveveveieeeennn 12V e P45t 45/40 W
*  Przednie sSwiatta pozyCyjne ........ccooeriiiiiiiiiiis 12V BAOS...cooiiieee 3W
*  Wskazniki kierunku przéd/wstecz............cccccvvveeeeeeeeeeiiiienn, 12V e, BA15S..ccciiiiiieeeee 21 W
«  Swiatta stop i tylne $wiatta pozycyjne..........cccoovevvieeennnnn. 12V BAY 15d.........cccceee 21/5W
+  Obracanie reflektora - Swiatta robocze ..............ccoccocueuen.... 12V H3.s 55 W
*  Sygnalizatory swietlne na rozdzielnicy i w kabinie ................ 12V W 2x4,6d.......oceeeeeeeennn. 1,2 W
«  Swiatlo Kabiny ..o 12V i, SV85-8..ccoveiiiiiiiinn. 5W
«  Swiatta tablicy rejestracyjnej ..........ccococeeeeeeeeeeeeeeeeeernn 12V BA15S. .o, 5W
«  Swiatta wstecznego bIegU .......ccoovoveveveeeeeeeeeeeeeeeeeen 12V BA15s . 21W

A| OSTRZEZENIE

Lampki osiggajg wysokie temperatury. Przed
dotknieciem palcami lampki, upewnié¢ sie czy jest
ona dostatecznie wystudzona.

Nie dotykac¢ palcami banki lamp halogenowych
poniewaz mogfaby ulec nieodwracalnemu
zniszczeniu (posfuzy¢ sie czystg szmatka lub
chusteczka higieniczng). W przypadku koniecznosci
wyczyszczenia, uzy¢ do tego celu chusteczki
zmoczonej alkoholem etylowym.
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AKCESORIA OPCJONALNE
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Rozdziat F

AKCESORIA OPCJONALNE

SPIS TRESCI
F-1.1 CZErPaK dO KIUSZYWA........uuiiiiiiiiiieee ettt e ettt e e e e e e e e e e e et reeeeeeeeeannns F-3
F-1.2 Czerpak dO DEIONU ... .eeiiiiiieee e F-4
F-1.3 CZErPaK MIESZAJGCY ... eeeeeeiiiiiiie ettt et e e et e e e et e e e et e e e e e abeeeeeeneee F-5
F-1.4 Staty hak Na PYCIE ..ot a e F-6
F-1.5 Weciggarka hydrauliCZNa ............eeeeeiiiei e F-7
F-1.6 Pal KotwigCy dO KONSEIWACH ....eevvveiiiiiiiiiiiiiieie e e ettt e e e e e e e e F-7
F-1.7 Szczypce hydrauliczne do Pali | FUF.......ooveiiiei e F-8
F-1.8 Widty z przenosnikiem hydrauliCZNym ..........ooooiiiiiiiiii e F-9
F-1.9 KOSZ dO Przen0SZENIA OSOD .......cevviiiiiieeee e F-10
F-1.10 Robot 5000 - 8000 = 15000 .......ceeieeiieitee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e F-11
F-1.11 Ramig NastawiaCza KrgZyn ..........ouuuuuiuiiiiiiiie ettt e e e e F-12
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m T E R Ex Podnosnik z ramieniem teleskopowym * Seria GIROLIFT @
° AKCESORIA OPCJONALNE

M F-1.10 ROBOT 5000/ 8000 / 15000

Zastosowanie
GIROLIFT
Model robota 3514 3518 | 5022
5000 . . .
8000 . . .
15000 - - .

W celu uzycia tego przyrzadu odnies¢ sie do
specjalnego dostarczonego podrecznika, kod:
57.0300.0100
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TABELE | ZALACZNIKI

H G-2.1.7 TABELA OBCIAZENIA Z WIDLAMI GIROLIFT 3518 BEZ STABILIZATOROW -
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TABELE | ZALACZNIKI

M G-3.1.5 SCHEMAT ELEKTRYCZNY GIROLIFT 5022

1 [ 2 [ 3 [ 4 S
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